HASELSAN

lyi gtinler,
Ben Ahmet Muhtar ERDOGAN, halen HAVELSAN’da Yeni Tip Denizalti Projesi (YTDP)
Entegre Sualti Komuta ve Kontrol Sistemi(ESKKS)'nin Savas YoOnetim Sistemi Proje

TORPIDO ATIS KONTROL SiSTEMi (TORAKS)

Yoneticisi olarak ¢galismaktayim.

Yapacagim sunumda HAVELSAN tarafindan gelistiriimekte olan Torpido Atis Kontrol
Sistemi-TORAKS hakkinda yansidaki basliklar altinda bilgi verecegim.
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Genel Tanitim

Denizaltilar, hedefine sessizce yaklasan, aniden ortaya ¢ikan, yaptigi surpriz htcumlar ile
blyUk hasar veren ve bulunulan cografyada mevcudiyetinin muhtemel olmasi durumunda
dahi buyuk bir tehdit unsuru oldugu kanitlanmis ve bu ustin 6zelliklerinden dolayi kuvvet

carpani olarak degerlendirilen sualti platformlaridir.

Deniz Kuvvetleri Komutanliginin envanterine girmek uzere alti adet Yeni Tip Denizalti,
modern teknolojinin sagladigi her tirli imkan ve kabiliyete sahip olacak sekilde Golcuk
Tersanesi Komutanhginda insa edilmektedir. HAVELSAN olarak, denizaltilarimizi mevcut
en son teknolojiler ile donatmak Uzere Savas YoOnetim Sistemi, Denizalti Bilgi Dagitim
Sistemi (DBDS) ve Torpido Entegrasyonu konularinda 6zgun Urin tasarim ve gelistirme

faaliyetlerine devam etmekteyiz.

Modern denizaltilar, nihai amaglarina ulagsmak igin ana silahlari olan torpidoyu atmak ve
hedefi vurmak icin modern teknolojinin sagladidi her turll imkadndan yararlanmaktadir. Yeni
Tip Denizaltilarin konfigirasyonunda yer alan Entegre Sualti Komuta ve Kontrol Sistemi ile
torpido, verilen gorevlerin ifasinda birbirini tamamlayan ve denizaltiyi tanimlayan bir
butinun ana birimleridir. Torpido, denizalti gemilerinin caydiricilik ve tahrip gucu agilarindan

vazgegilmez silahidir.
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TORAKS Gereksinimi
TORAKS’a olan gereksinim nereden c¢ikti? sorusunun cevabina gelince HAVELSAN’In

sualti projelerinde bugline kadar geldigi nokta itibariyla SSM.Ii§1 tarafindan YTDP
kapsaminda HAVELSAN’a verilen gorevin geredi olarak, yeni tip bir torpidonun denizaltilara

entegrasyonu icin Torpido Atigs Kontrol Sistemi (TORAKS) gelistiriimeye baslaniimigtir.

Bilindigi Uzere HAVELSAN tarafindan gelistiriimekte olan, Sonar Entegre Denizalti Komuta
ve Kontrol Sistemi olarak bilinen SEDA sisteminin ana birimlerinden biri “TORAKS” Torpido
Atis Kontrol Sistemidir.

Kisaca, TORAKS denizaltidan torpidonun atilmasi igin gerekli olan her turlu destegdi veren
kullanici ile batlnlestirerek torpidoyu ylksek emniyet ve vurus olasihgi ile hedefe dogru

gudumunu saglarken maksimum otomasyonu saglayan bir sistemdir.

TORAKS projesinin hedefi, denizaltilarimizda kullaniimak tzere tedarik edilecek torpidolarin
ESKKS’ne tam entegrasyonunun saglanmasi icin torpido araylziinden kismen bagimsiz
ortak bir alt yapinin hazirlanmasidir. Bu nedenle TORAKS'in; farkli arayuzlere sahip farkli
tip torpidolarin entegrasyonu igcin moduler bir yapi icermesi, denizaltilarimiza cgesitli
entegrasyon alternatifleri sunma imkanina sahip olacak gsekilde gelistiriimesi

ongorulmektedir.

Torpido entegrasyonu, torpido dUreticisi ile yapilacak araylz c¢alismalarina istinaden
hazirlanacak yazilim ve donanim tasarim, gelistirme, test ve entegrasyon faaliyetlerini
icermektedir. HAVELSAN, TORAKS ile mevcut denizalti platformlarina kolaylikla entegre

edilebilecek komple bir sistemin tretimini amaclamaktadir.

TORAKS Alt Modiilleri

TORAKS bunyesinde yer alacak sekilde, tasarlanacak ve gelistirilecek arayliz modulleri

yansida verilmigtir.
Torpido iletisim Modiilii (TiM),
Torpido Angajman ve Platform Emniyet Modulu (TAPEM),

Torpido A/K Sistemi Araylz Modulu,
Lokal Atig Paneli(LAP).
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islevsel olarak bu modiilleri kisaca agiklayacak olursak.

Torpido iletisim Modiilii (TiM)

Torpido iletisim Modlii genel olarak;

a.

Secilmis kovandaki torpido ile torpido A/K sisteminin iletisim kurulmasi,
Elektriksel ve mekanik olarak torpido ategleme saykilinin emniyetli bir sekilde
tamamlanmasi,

Atesleme sonrasinda gudum kablosu yolu ile gidim komutlarinin torpidoya
uygun gudum kablosu ile aktariimasi,

Torpidodan gelecek emir tekrari veya torpido ile hedefe ait muhtelif bilgileri

A/K Sistemine aktariimasi faaliyetlerini yerine getirecektir.

Torpido Angajman ve Platform Emniyet Modiilii (TAPEM)

Torpido Angajman ve Platform Emniyet Modulli (TAPEM);

a.

insan Makine Arayiiz Modiilii Gizerinden segilmis hedeflere torpido angajman
planlarinin olusturulmasi,

Hedef savasabilirlik analiz sonuglarinin degerlendiriimesi,

Atis yapan denizaltinin emniyeti igin gerekli sartlarin kontrolu ve ilgili emniyet
sahalarinin yonetilmesi,

Torpidoya ait gidim modult aracihdi ile torpidonun hedefe gudilmesi

faaliyetlerini yerine getirecektir.

Torpido A/K Sistemi Arayiiz Modiilii

a. Hedef bilgilerinin, gemi bilgilerinin/operator girdilerinin yapilarak segilen

silahin ateglenmesini ve guduimu ile ilgili iglemlerin yanisira torpidonun
atilabilmesi igin on atig sartlarinin kontrollerinin yapilmasini,
Torpido taktik bilgi ekrani araciidi ile kullaniciya grafiksel ve alfanimerik

bilgilerin geri beslemesini saglayacaktir.

Taktik ekranda acilacak torpido bilgi panelinden

¢ Kovan segimi yapilabilecek,

e Atis safhalari izlenebilecek,

e Hedef segimi ve atis yapilacak torpidoya atamasi yapilabilecek,

e Torpidoya ait parametreler girilebilecek, degistirilebilecek, torpidonun

operator tarafindan manuel olarak kontrol edilebilmesi saglanabilecek,
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¢ Angajman planlamasi yapilabilecektir.
TORAKS'’In mevcut denizaltilarimiza, mimkin olan en az arayuz ile entegre edilmesi ile
bu platformlara yeni tip veya envanterde mevcut bir torpidoyu atma kabiliyetinin
kazandirilmasi halinde, sentetik hedefin yaratilmasi, hedef dinamiklerinin girilmesi,
torpido/kovana atanabilmesi, platforma ait seyir bilgisinin alinarak kullanilabilmesi

maksatlariyla gerekli teknik/operator araytzleri de saglanacaktir.

Lokal Atesleme Paneli (L AP)

Torpido A/K Sisteminin Komuta Kontrol Sistemi ile dahili baglantisinin kesilmesi veya acil
durumlarda kisith imkéanlarla da olsa torpido atiginin yapilmasini saglayacak olan bir

arayuz moduludur.

TORAKS'’In moduler yapida olmasi nedeni ile “Stand-Alone” veya “Tam entegre” olarak
mevcut denizaltilara kolaylikla entegrasyon saglanabilecektir. Bunun yaninda HAVELSAN
O0zgun drunu olarak geligtiriimeye devam edilen “SEDA” Sonar Entegre Denizalti Komuta

ve Kontrol Sistemi de alternatif bir EKKS olarak kullanilabilecektir.

HAVELSAN Torpido Atis Kontrol sisteminin, benzer sistemlere gore Ustunlukleri yansida
verilmigtir.

e Yerli ve 6zgln bir sistem olmasi,

e Gelistirme ve bakim tutum kolayhgi,

e Milli angajman taktiklerin gelistiriime ve uygulanmasina olanak saglamasi,

e Farkli denizalti platformlarinin farkli entegrasyon ihtiyaglarina cevap verebilecek

moduler ve gelistirilebilir bir yapida olmasi,
e Mevcut veya tedarik edilecek/gelistirilecek torpidolar igin donanim ve yazilim

olarak adapte edilebilmesi.

Sinarit Yazilimi

Torpido A/K Sisteminin gelistiriimesi c¢alismalarinda en o6énemli hususlardan biri de
geligtirilen yazihm paketlerinin, yazilim geligtirme ortaminda test edilecegi bir alt yapinin
olusturulmasidir. Ozellikle TORAKS’In bu konuya iligkin ihtiyacini karsilamak Uzere
“SINARIT” torpido atis kontrol sistemi gelistirme, gecerleme ve test ortami yazilimi

gelistirme ¢aligmalarina baglanmigtir.
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Daha 6nce belirtilen SEDA ve TORAKS gibi ARGE faaliyetleri icin HAVELSAN tarafindan
ozgiin olarak gelistirilen SINARIT Geligtrme, Gegerleme ve Test Ortami, kendi
denizaltimiz, torpido, torpido kovanlari, deniz ortami ve hedef/taktik ortaminin
benzetimlerini ihtiyac duyulan bir gergeklik seviyesinde yapabilen bir yazihimdir. SINARIT

yansidaki ana modullerden olugan

e Senaryo Jeneratorq,
e Kendi Gemimiz Modeli,
e Torpido Kovan Modeli,
e Torpido Modeli,
e Torpido Karar ve i¢ Glidim Modeli,
e Hedef Modeli,
e Cevre Modeli.
SINARIT ortami;

a. Torpido A/K sistemi gelistirme faaliyetlerinde gelistiriciler icin yazilim kodlarini
test edebilecekleri denizalti, torpido, deniz ortami ve hedef imkani saglayacak,

b. ESKKS’ne entegre edilecek torpidonun gudumd ile ilgili sorunlarin ¢ézimlerine
katki saglayacak,

c. Torpidonun dahili algoritmalari ile A/K sisteminde calisan algoritmalarin
denenmesi mumkun olabilecek,

d. Deniz ortaminin ve bu ortamda hedef cesitliligine gore farkli ozellikteki
hedeflerin secimi ile vurug ihtimalini dederlendirebilecek alt fonksiyonlara sahip

olacaktir.

Sonuc¢

Akdeniz'in en gugli denizalti filosu olan Denizalti Filomuzun diger gemilerinin yari dmur
modernizasyon faaliyetleri ve Sayin Mustesarimizin gegen yilin seminer agis konugsmasinda
isabetle dngdrdugu Milli Denizalti projesi baglaminda HAVELSAN olarak simdiden sualti
urun gesitliligini arttirmak Gzere buyuk bir kararlilikla galigiyoruz.

Sonug olarak, HAVELSAN buglne kadar ele aldigi her blytk projede gosterdigi basariyi
Sualti programlarinda da arttirarak devam ettirecektir. Bunu gergeklestirecek bilgili, tecribeli
ve azimli, personel ve yonetim anlayisina sahip oldugumuzu biliyor ve inaniyoruz.

Saygilarimla,



